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OST - ogolna specyfikacia techniczna
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GDDP - Generalna Dyrekcja Drég Publicznych
PZ] - program zapewnienia jakosci

bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikucji technicznej (OST) sa wymagania
ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robt drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawg opracowania
szczegdlowe) specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych,

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach wojewddzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne
dla robot objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla
poszczegllnych asortymentéw robét drogewych i mostowych. W przypadku braku
ogdlnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asoriymentu robdt,
ustalenia dotycza réwniez dla SST sporzadzanych indywidualnie,

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nast¢pujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy catosc
techniczno-uzytkowa {(droga) albo jego czesé stanowiaca odrgbny element Konstrukcyjny
{ub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleglo$¢ migdzy zewngtrznymi krawgdziami pomostu, a w
przypadku mostéw fukowych z nadsypka - odleglos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona
w osi jezdni drogowe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddw oraz.
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznoici
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zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot,
przekazywania polecenn i innej korespondencji technicznej pomig¢dzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawca 1 projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego,

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych koniraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedziaina za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.16. Kierownik budowy - oscba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami {ub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogl i
skarpami rowdw.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufoZenia w nim
konstrukcji nawicerzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, siuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokenywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zalacznikdw. Wpisy w
ksigzce obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z oceng
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z

dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projekitu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji
drogowe} 1 ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkiadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dia ruchu.
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a}) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosterycznych.

b) Warstwa wigZaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa scieralng a podbudowa,
zapewnigjaca lepsze rozlozenie naprgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢} Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy jub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgsé nawierzehni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podicze. Podbudowa moze skladad si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pOmOCniczej.

¢} Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkcje noéne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwéch warstw.

f} Podbudowa pomocnicza - dolna czgéé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwia mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyZnie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24, Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych,

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi | zwiazanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze Towniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwosctami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.27, Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy. lezacy pod nawierzchnia do
glebokodci przemarzania,
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1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego
wykonania nawierzchni,

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w farmie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31, Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia
drogowega lub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych
trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub wurzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina. bagno, rzeka, sziak wedréwek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiqce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35, Przetargowa dokumentacja projektowa - czgé¢ dokumentacji projektowej, ktdra
wskazuje lokalizacje, charakterystykg i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczdlek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé sig z petnej $ciany,
slupdw lub innych form konstrukeyjnych, np. skrzyn, komdr.

1.4.37, Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego,

1.4.38. Rozpigtosc teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.39. Szeroko$<¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglo$é miedzy zewnetrznymi
krawgdziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podhuznej, cbejmuje
catkowita szerokosc konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokodc uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni {nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikdéw mierzona w $wietle porgczy
mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich iloci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
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1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robdt oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgsc terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagl¢hiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

L.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45, Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna
calos¢ konstrukcyjng lub technologiczna, zdelng do samodzielnego pelnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

L.5. Ogdlne wymagania dotycziace robét

Wykenawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z
dokumentacjg projektowa, $S8T i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje | wspotrzedne punktdw gldwnych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kompiety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szezegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym
podzial na dokumentacjg projektowa:

— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktdre stanowia przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowa dokumentacj¢ wykonawcza (techniczng) i zostana przekazane
Wykonawcy,

— Wrykonawcy;, wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktdra Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe].

1.5.3. Zgodnodé rebdt z dokumentacia projekiowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST | wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czg$¢ umowy, a wymagania
akredlone w choéby jednym z nich sa cbowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w catej dokumentacji.
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W przypadku rozbieznodci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogéinych
warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywad bleddw lub opuszezenn w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry pedejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odezytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokurnentacja
projektowa i 85T.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslenego przedzialu
tolerancji. Cechy materialéw i elementdw budowli musza wykazywaé zgodno$é z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego
przedziatu tolerancii,

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedq w pelni zgedne z dokumentacja
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a} Roboty modernizacyjne/ przebudewa i1 remontowe {,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektéw {jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.} na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia. uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania
budowy. W zaleznodci od potrzeb 1 postgpu robét projekt organizacji ruchu pewinien by¢
na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projekiu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, dwiatla
ostrzegawcze, svgnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i
znakdw, dla ktdérych jest to nicodzowne ze wzgleddw bezpieczernistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projeki,
tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
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projektu. Tablice informacyjne bgdg utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyimuje
sig, ze jest wlaczony w cene kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizaci kontrakiu az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robdt, wygody spolecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony
z InzynierenvKierownikiem projektu.

Fukt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowad w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robdét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczgeych ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie
unikaé uszkodzen lub ucigzliwodci dla oséb lub ddbr publicznych 1 inmych, a
wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstalych w nastgpstwie jego sposcbu dziatania.

Stosujac sig do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1} lokalizacje baz, warsztatdw, magazyndw, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,

2} srodki ostroznoscei i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 ciekéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami.

¢} mozliwodcig powstania pozaru,
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisdw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych. magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne beda skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykenawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezuitat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia,

Nie dopuszcza sig uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt bgda mialy aprobate techniczng
wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajaca brak szkodliwego
oddzialywania tych materialow na srodowisko.

Materiaty, kidre sq szkodliwe dla otoczenia tylke w czasie robdt, a po zakonczeniu
robdt ich szkodliwosé zanika {np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezelt wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialdw od wilasciwych
organéw administracji padstwowej,

Jezeli Wykonawca uzyl materialdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca edpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadz bedacych
wlascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacii dostarczonych mu  przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji | urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasows
dla wszelkiego rodzaju robét, ktdre maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacii i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspéipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowal roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla
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mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowedowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomeosci i dotyczacych
korzystania z wiasnodci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.,

1.8.9. Ograniczenie obciazen osi pojazddw

Wykonawca bedzie stosowal sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na
drogach publicznych przy wansporcie materialéw i wyposazenia na { z terenu robot
Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wladz co
do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych} i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu
budowy. Pojazdy powodujace nadmierne ohciazenie osiowe nie bgda dopuszczone na
§wiezo ukonczony fragment budowy w obr¢bie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawg wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10, Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegllnosei Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych,

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebne) zaptacie i s uwzglednione w cenie kontrakiowe;.

1.5.11. Gchrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robdt i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakoficzenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba uirzymanie, t0 na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoezaé roboty utrzymanjowe nie pZniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12, Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze
centraine i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek
sposob zwigzane z wykonywanymi robotami 1 bedzie w peilni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien pedczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzzega¢ praw patentowych 1 bedzie w  pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagah prawnych odnodnie znakdw
firmowych, nazw lub innych chrenionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materialéw lab
urzadzeri uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robdt @ w sposéb ciagly bedzie
informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
‘zezwolen 1 inne odnogne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i
wydatki wynikte z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wrykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
prejektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13, Réwnowarnosé norm i zbiordw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i
przepisy, ktdre speinia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowiazywa¢ postanowienia najnowszego wydania tub poprawionego wydania
powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakiu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powoclane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ de konkretnego
kraju lub regionu, moga byc rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réinice
pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie
opisane przez Wykonawee | przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoiciowe, budowle oraz inne
pozostatodcl o znaczenin geclogicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy
beda uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomid
Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcea ustali wydiuzenie czasu
wykonania robdt ¥lub wysokos¢ kwoty, o ktdra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego {0 ile warunki kontraktu przewiduja realizacjg)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczyé Zamawiajacemu, pomieszczenia
biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami
podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.
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2, MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialéw przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegblowe informacje dotyczace proponowanego Zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialdw.

Zatwierdzenie partii materialéw z danege Zrédla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego Zrddia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowlazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego irddta w sposdb ciagly spelniaja wymagania S8T w
czasie realizac)i robot,

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolefi od wladcicieli i odnosnych wladz
na pozyskanie materialéw ze zZrodet miejscowych wilaczajac w to Zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajacg raporty z badad terenowych i laboratoryinych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktuaine decyzje o eksploatacji,
organdw administracji pafistwowej i samorzadowe].

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatéw pochodzacych ze Zrodel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tymhe wydobycia materiatow, dzierzawy i
inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskania
materialéw miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacii terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budewy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy begda wykorzystane do robét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projekiu.

Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy
poza tymi, kidre zostaly wyszczegélinione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to
pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrddel materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy | zloZone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdw do innych
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robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio
przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w kiérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem,
usunieciem i niezaplaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projekiowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5, Przechowywanie i skindowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymezasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda
one uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosé
i wasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beds zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce | zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwdmie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z
wymaganiami. Prébki materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow
pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcig
wytwdrni, musza by¢ speinione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspdtprace i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatdw w czasie przeprowadzania inspekeji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych
czesci wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji
robdt,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i
badant w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kidry nie
spowoduje niekorzysinego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do
robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem
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typébw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w
wymienionych wyze] dokumentach, sprz¢t powinien by¢ uzgodniony | zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu,

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony Srodowiska i przeptsami dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowt projektu kopie dokumentéw
patwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest
tc wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniad
sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawea powiladomi Inzyniera/
Kierownika projektu ¢ swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu, Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze byé
pdZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosé wykonywanych robét 1 wlasciwosci przewozonych
materiatdw.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na os i inmych
parametréw technicznych, Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga byé
dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakoséé zastosowanych materiaiéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
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dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rabdt
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu,

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdi zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawceg w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostana,
usunigte przez Wykonawcg na wiasny koszt, z wyjatkiern, kiedy dany biad okaze si¢
skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/
Kierownika projekitu.

Sprawdzenie wylyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosct za ich doktadnosc.

Decyzje InzZyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialéw i elementéw robot beda oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i
robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez
Wykonawce w czasie okreSlonym przez Tnzyniera/Kierownika projektu, pod grozba
zalrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowa¢ i przedstawic¢ do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci
Wykonawca powinien okreslié, zamierzony sposdb wykonywania robd6t, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykomanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa. SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

- orgamizacj¢ ruchu na budowie wraz z cznakowaniem robdt,

— sposdb zapewnienia bhp..,

— wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakosc i terminowos$¢ wykonania

poszczegdlnych elementdw robat,

— system (sposéb i procedurg) proponowane] kontroli i sterowania jakoscia

wykonywanych robdt,
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— wyposazenie w sprzgt 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktdremu Wykonawea zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

- sposdb craz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis
pomiardw, nastaw mechanizmdw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskdw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i
forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesé szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu robdt:

— wykaz maszyn 1 urzadzeh stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 ilo§¢ srodkdw transportu oraz urzadzei de magazynowania i
zatadunku materialdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wlasciwosci w
czasie transportu,

— sposdb i procedure pomiardw i badan (rodzaj 1 czestotiiwosé, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiaféw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszezegélnych
elementdw robdt,

— sposdb postgpowania z matertatami i robotami nie odpowiadajacymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagnac zalozong jakos¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robdt i jakosci materialdw,
Wykonawca zapewni odpaowiedni system kontroli, wlaczajac persenel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek i badan materiatéw
oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadac
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiaiow oraz robdt z
czestetliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonane zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i 88T

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwodé sa okreslone w
SST. normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robdt zgadnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.
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Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszezen
Iaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigeia
te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wsirzyma uzycie do robét badanych materialéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte 1
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatéow,

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewnionga mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawcg i
zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce
do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materialéw, ktére budza watpliwosci co do jakodci, o ile
kwesticnowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z whasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badain pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie 2 wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru tub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projekiu kopie
raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozZniej jednak niz w terminie okreslonym
w programie zapewnienia jakosci,

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niege wzoru fub innych, przez niego
zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inzynicra/Kierownika prejektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
prébek i badania materialéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i
producent materialdw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu  kontroli  robdt
prowadzonego przez Wykonawcg, poprzez migdzy innymi sweje badania, bedzie oceniad
zgodnosé materiatéw 1 robét z wymaganiami SST na podstawie wynikow wlasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materialéw i prowadzic
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projekiu oprze si¢ wylacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnodci materialdw i rob6t z dokumentacjg
projektows i SST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W rakim przypadku
calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badafi i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawcg.

6.7, Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moZe depudci¢ de uzycia tylko te materialy, kidre
posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnes¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisdw i dokumentdéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla kidrych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okresiona w pkt 1
i ktdre spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla kidrych ww. dokumenty sq wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do tobét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposdb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaf wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekelwiek materiaty, kidre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

{ 1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacyrm
Zamawiajacego i Wykonawce w ckresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedziainos¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco | beda dotyczyé
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bgdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktdra dokonata zapisu, z podaniern jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowegn. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalgq technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda ocznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisern Wykonawcy i Inzyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szezegoélnosel;

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienta jakosci i
harmonogramiéw robdt,

— terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezegdinych elementdw robét,

— przebieg robét, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i preyczyny przerw w
robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiordw robét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, czesciowych
1 ostatecznych odbiordw robdat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperaturg powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzkn z warunkami klimatycznymi,

~ zgodnos¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;j,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w
trakcie wykonywania robdt,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kte je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska,

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projekiant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecet Wykonawcy robdt.

{2) Ksiazka obmiardw
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Ksiazka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementdw robdt. Obmiary wykenanych robét przeprowadza sig w
sposdb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

{3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnodci {ub certyfikaty zgodnosci
materialdw, orzeczenia o jakosci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione] w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny byé udostgpnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projekeu.

{4) Pozostale dokumenty budowy

Do dekumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokety odbioru robdt,
e) protokoly z narad i ustalen,
f} korespondencje na budowie.

{5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedq przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie  ktdregokolwiek z  dokumentéw  budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika
projektu 1 przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru 1ob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiardéw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robét. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika
projektu na pismie.
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Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materiatow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajq tego inacze], objetosci beda
wyliczone w m?® jako diugo$é pomnozona przez $redni przekrdj.

Ilosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie 2 wymaganiami S5T.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawee utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waienia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposaZenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem
odeinkéw robt, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
$pos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiardw, kidrego
wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru;
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemuy,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Qdbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokomany w czasie
umoziiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postgpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$é danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie piZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projekfu.

Jakodé i ilogé rob6t ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentGéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacii z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega ma ocenie iloéci i jakosci wykonanych czgéci robot.
Odbioru czeéciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy cdbiorze ostateczaym robét.
Odbiori robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu,

8.4. Odbiér ostateczny rebét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Qdbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
adniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci.

Catkowite zakoficzenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i
przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2,

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odhierajaca roboty
dokona ich oceny jakoéciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projekiowa i
SS8T.

W toku odbioru ostatecznege robdt komisja zapozna sig z realizacia ustalen
przyigtych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwiaszeza w
zakresie wykonania robot uzupelniajacych 1 rebdt poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt
uzupelniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustati nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w
poszczegbinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wickszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potraces, oceniajac
pomniejszong warto§¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagas przyjetych w
dokumentach amowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest
protokét odbiora ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowad nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacjg projektowa podstawowgq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szezegSlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy 1 ew.

uzupetniajace lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badai i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST

iew, PZI,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z
SST iew. PZ],

7. opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiaréw zalaczonych do dokumentdw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przefozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oéwietlenia itp.) oraz protokety odbioru i
przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen,

. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia teren,

10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin edbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykenania robét poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

vk
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8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rchdt zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczny robét™,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pezycii kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosei jest
wartoéé (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosziorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosziorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skiadajace sie na jej wykonanie,
ckreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych matenaléw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

9.2, Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sig do wymagan warunkdw umowy 1 wymagan ogélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegdinione w kasztorysie.

9.3, Objazdy, przejazdy i erganizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

{a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projekiu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postgpu robdt,

{b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

{d) przygotowanie terenu,

{e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
ozrakowan i drenazu,
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{f} tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i swiatet,
(b} utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszi likwidacji objazddw/przejazdGw i organizacji ruchu obejmuje;
{a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b} doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniej-
5Zymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z péZniejszymi zmianami).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlne) specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru sygnalizacji $wietlnej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna  specytikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe
opracowania szczegétowe] specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach krajowych i
wojewddzkich,

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z budowa sygnalizacji $wietlnej na drogach publicznych réznych kategorii,
nowo projektowanych i istniejacych.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Sygnalizator - zestaw urzadzen optyczno-elektrycznych (komér sygnatowych)
sluzacych do wyéwietlania sygnatow przeznaczonych dla uczestnikdw ruchu.

1.4.2. Konstrukcie wsporcze - elementy konstrukcyjne stuzace do  zamocowania
sygnalizatorow,

1.4.3. Maszt sygnatowy {MS) - stalowa konstrukcja wsporcza stuzaca do zamocowania
sygnatizatora lub sygnalizatordw, osadzona bezposrednio w gruncie lub na fundamencie
prefabrykowanym.

1.4.4. Fundament - konstrukcja zelbetowa zagiebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania
masziu w pozycji pracy.

1.4.5. Kabel sterowniczy - przewdd wielozylowy izolowany, przystosowany do
przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemia.

1.4.6. Ustdj - rodzaj fundamentu dla niskich masztow typu MS.

1.4.7. Sterownik - urzadzenie techniczne zapewniajace realizacjg zatozonego sposobu
sterowania sygnatami swietlnymi.

1.4.8. Szafa zasilajaco-pomiarowa - urzadzenie elekiryczne posiadajace pomiar energii
elektrycznej, bezposrednio zasilajace sterownik.

1.4.9. Dodatkowa ochrona przeciwporaZzeniowa - ochrona czesci przewodzacych
dostepnych w wypadku pojawienia sig na nich napigcia w warunkach zakticeniowych.
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1.4.10. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podanc w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania detyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw. ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykenania ustoju betonowego ,,na mokro”
2.2.1, Szajowanie

Szalowanie powinno zapewni¢ sztywnosé i niezmiennos¢ ukiadu. Szalowanie
powinno by¢ skonstruowane w sposdb umozliwiajacy tatwy jege montaz i demontaz. Przed
wypeinieniem masa betonowa szalowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczato wyciek
zaprawy z masy betonowej, mozliwos¢ znieksztatcenn lub odchylen w betonowej
konstrukcji.

2.2.2. Beton

Klasa betonu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa iub wskazaniami
Inzyniera, lecz nie mizsza niz klasa B 30. Beton powinien odpowiadac wymaganiom
podanym w tablicy 1, wediug PN-88/B-06250 [3].

Tablica 1. Wymagania dla betonu klasy B 30 wg 3]

Lp. Wlasdciwodé Wartos¢
1 | Wytrzymatosé gwarantowana betonu na $ciskanie, MPa 30
2 | Nasiakliwos¢ betonu, % 5
3 | Odporno$é betonu na dziatanie mrozu, stopien mrozoodpornosci F 350

Skladnikami betonu sa: cement, kruszywo, woda i domieszki. Cement stosowany
do betonu powinien byé¢ cementem portlandzkim marki 35, odpowtadajacy WYMAgAniom
PN-88/B-30000 [6]. Cement powinien by¢ dostarczany w opakowaniach spetniajacych
wymagania BN-88/6731-08 (21] i skladowany w dobrze wentylowanych, suchych i
zadaszonych pomieszczeniach.

Kruszywo do betonu (piasek, grys) powinne odpowiadaé wymaganiom PN-86/B-
06712 [4].

Woda powinna by¢ odmiany ,,17, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [7].
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Domieszki chemiczne do betonu powinny byé stosowane, jesli przewiduje to
dokumentacja projektowa, SST lub wskazania InZyniera, przy czym w przypadku braku
danych dotyczacych rodzaju domieszek, ich dobdér powinien byé dokonany zgodnie z
zaleceniami PN-88/B-06250 [3]. Domieszki powinny odpowiadaé PN-85/B-23010 [5].

2.3. Materialy stosowane przy ukiadaniu kabli
2.3.1. Piasek

Piasek stosowany przy ukfadaniu kabli powinien by¢ ¢o najmniej gatunku ,3%,
odpowiadajacege wymaganiom BN-87/6774-04 [22].

2.3.2. Folia

Folia stuzaca do oslony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢
folia kalandrowang z uplastycznionego PCW ¢ grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku I,
odpowiadajaca wymaganiom BN-68/6353-03 [20].

2.4, Elementy gotowe
2.4.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod maszty wysiggnikowe zaleca sig stosowanie fundamentdw prefabrykowanych
wedlug ustalen dokumentacji projektowej. Ogdlne wymagania dotyczace fundamentéw
konstrukcji wsporczych okreslone sa w PN-80/B-03322 [1].

W zaleznosci od konkretnych warunkdw lokalizacyjnych | rodzaju wod
gruntowych, nalezy wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne wedlug SST, zgodnie =z
Instrukcja zabezpieczen przed korezja konstrukgeji betonowych” [32].

Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywad si¢ na wyréwnanym, utwardzonym
1 odwodnionym podtozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.4.2. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materialdw niepalnych, z tworzyw
sztucznych lub stali, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie | odpornych na dzialanie tuku
elektrycznego.

Rury uzywane do wykonania przepustéw powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na
dzialajace na nie obcigzenia. Wnegtrza Scianek powinny byé gtadkie lub powleczone
warstwa wygladzajaca ich powierzchnie dla utatwienia przesuwania sig kabli.

Zaleca si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur z polichlorku winylu (PCW) o
srednicy wewnetrznej nie mniejszej niz 90 mm. Rury powinny odpowiadaé wymaganiom
normy PN-80/C-89205 [9].

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu, w
nienastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dzialaniem sit mechanicznych.

2.4.3. Kable
2.4.3.1. Kable sygnalizacyjne

Kable sygnalizacyjne uzywane do sygnalizacji dwietlngj powinny spetniac
wymagania PN-93/E-90403 [15]. Nalezy stosowaé kable o napigciu znamionowym
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0.6/1 kV, wiclozylowe o zylach miedzianych w izolacji polwinitowej. Zaleca sig
stosowanie kabli [9 lub 37-zytowych o przekroju zyt 1,5 mm?,

2.4.3.2. Kable zasilajace

Kable zasilajace szafe pomiarowo-bezpiecznikowa i sterownik powinny spetniad
wymagania PN-93/E-90401 [i4]. Nalezy stosowac¢ kable o napigciu  zaamionowym
0,6/1 kV, cztero lub pieciozylowe o zylach aluminiowych w izolacji polwinitowe]. Przekroj
zy! kabli powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa. Zaleca si¢, pomigdzy szafg
pomiarowo-bezpiecznikowa a stetownikiem, stosowanie kabla o przekroju 6 mm’.

2.4.3.3. Kabel koordynacyjny

Na kable koordynacyjne zaleca si¢ stosowanie kabli telekomunikacyjnych
spelniajacych wymagania PN-83/T-90331 [19] o zylach miedzianych Srednicy nie mniejszej
niz 0,5 mm. Ilo§¢ 2yt w kablu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa.

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dzialaniem promieni
stonecznych.

2.4.4, Zrédia wiatla

Zrodtami $wiatla w sygnalizatorach powinny by¢ specjalne zaréwki do sygnalizacji
$wietlnej, spelniajace wymagania PN-83/E-06230 [13]. W komorach sygnatowych o
$rednicy soczewek 300 mm nalezy stosowaé zaréwki 100 W, 250 V, w pozostalych
komorach 75 W, 250 V.,

Zaréwki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie
nizszej niz -3°C i wilgotnosci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80%. w
opakowaniach wg PN-86/0-79100 {18].

2.4.5, Sygnalizatory

Sygnalizatory dia sygnalizacji $wietinej ruchu drogowego powinny spetniac
wymagania zawarte w Instrukcji o drogowej sygnalizacji swietlnej [27]. Podstawowym
elementem sygnalizatora jest komora sygnatowa: sygnalizator moze skiadac si¢ z | do 4,
wyjatkowo z 5 komdr sygnatowych.

Dla zapewnienia wiasciwej czytelnosci wydwietlanego sygnalu powierzchnia
czolowa komory powinna by¢ czarna.

Konstrukcja komory powinna umozliwia¢:

— ustawienie jej pod katem w plaszczyznie pionowej i poziomej,
— potaczenie kitku komor w zestawy.

Ponadto zaleca sig, aby w komorach sygnalu czerwonego istniala mozliwosc
zastosowania dwdch zaréwek polaczonych réwnelegle lub zarédwki dwuwidknowe;.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewiduje inaczej, to soczewki w
komorach sygnatowych przeznaczonych dla pojazdéw powinny mie¢ Srednice:

a) 300 mm w przypadku sygnalizatoréw:

— kierunkowych, niezaleznie od ich lokalizacji i od dopuszczalnej predkosci na

drodze,
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— ogbdlnych podwieszonych nad jezdnia - niezaleznie od dopuszczalnej predkosci

na drodze,

— ogdinych, umieszczonych obok jezdni - przy dopuszczalnej predkoscei wigkszej

niz 60 km/h, a takZze zawsze wiéwezas, gdy sygnalizacja jest jedyna sygnalizacja
w danej miejscowosci lub pierwsza na danej drodze od granicy tej
miejscowosci,

b) 200 mm w przypadku sygnalizatoréw ogdlnych umieszczanych obok jezdni, gdy
dopuszczaina predkosé nie przekracza 60 km/h oraz zawsze w przypadku komdr jazdy
warunkowej,

c} 100 mm w przypadku sygnalizatoréw pomocniczych.

Soczewki powinny mieé daszki ochronne ostaniajace je przed kurzem, opadami
atmosferyczoymi i podgladem ze strony innych uczestnikéw ruchu, dfa ktérych dany sygnal
nie jest przeznaczeny. Zaleca sig, aby wystajaca czeé¢ daszka miala dlugoéé co najmniej
200 mm. Zaleca si¢ stosowanie soczewek przeciwodblaskowych, Sygnalizatory powinny
by¢ zlokalizowane w stosunku do drogi (ulicy) zgednie z rysunkiem 1.

Widok sygnalizatora

Z boku
5:10°
Rzut z gbry
ustawienia
sygnalizatora
"}rawezmk
=
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]
2
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Q
] v )
E / 5:10
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o ]
Dﬁ Tyl
N‘ u!'i r‘é‘r—*
y af
"2}
(o]
y Jezdnia _ ¢ Krawgznik —]
05+20m 05:20m

Przekréj poprzeczny ulicy

Rys. 1. Zasady nmieszczania sygnalizatoréw w przekroju poprzecznym drogi (ulicy)
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2.4.6. Konstrukcje wsporcze
2.4.6.1. Ogélne wymagania dotyczace konstrukeji wsporczych

Sygnalizatory nalezy mocowac na konstrukcjach wsporczych, ktére powinny by¢
usytuowane poza jezdnia drogi, na poboczu, chodniku lub na wysepce wyodrgbnionej z
Jezdni przy pomocy krawgznikdw. Sygnalizatory moga byé umieszczane obok jezdni i nad
Jezdnia. Dopuszcza sig mocowanie sygnalizatoréw zaréwno do specjalnie ustawionych
masztéw jak i do istmiejacych elementdw wsporczych, np. stupdw, masztéw
oswietleniowych, scian budynkdw itp. Konstrukeje wsporcze sygnalizatoréw powinny by
stabilne i zapewnia¢ umieszczenie urzadzen wyswietlajacych w stosunku do drogi zgodnie z
rysunkiem 1.

2.4.6.2, Maszt sygnatowy (MS)

O ile dokumentacja projektowa lub SST nie okreslg inaczej, maszt sygnalowy
nalezy wykonywac ze stali rurowej R 35 wedtug PN-80/H-74219 [16] o érednicy 108 mm i
dlugosci 3 m. W czedci podziemnej maszt powinien mie¢ dodatkowa rure tej samej rednicy
o dtugosci 0,5 m przyspawana pod katemn 45° dla wprowadzenia kabli.

W gdrnej czesci maszt powinien posiadaé wywiercone otwory do mocowania
konsol i przepuszczenia przewodow oraz érube do podfaczenia przewoddw ochronnych,

Wszystkie krawedzie masztu powinny by¢ sfazowane lub zabezpieczone
wkiadkami z tworzywa sztucznego aby wyeliminowaé uszkadzanie izolacji kabla podczas
Jjege weiagania i pdZniejszej pracy.

Powierzchnia masztu powinna by¢ zabezpieczona przed korozja trzema warstwami
farb: antykorozyjna, podkladows i nawierzchniowa. Farba nawierzchniowa powinna by¢
koloru szarego.

2.4.6.3. Maszt sygnalowy wysiegnikowy (MSW)

Maszt sygnalowy wysiggnikowy nalezy wykonad¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST. Maszt powinien spetnia¢ nastgpujace warunki wymwzymalogciowe i
funkcjonalne:

— przenosi¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia sygnalizatordw i wysiggnika oraz parcia
wiatru dla il 1 111 strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100 [10],

— zapewni¢ zawieszenie sygnalizatoréw nad jezdnia z zachowaniem skrajni, wedtug rys. 1,

- by¢ dostosowany do polaczenia z fundamentem prefabrykowanym,

— w swej dolnej czesei posiada¢ wnegke przystosowana do montazu glowicy i zamykana
szczelnie pokrywa,

— umozliwiaé obrét wysiegnika wokdt swojej osi,

— wysiggnik powinien stanowic odrebny element, montowany po ustawieniu masztu,

— elementy wewnetrzne masztu i wysiggnika, w kidre weiagane sq kable i przewody, nie
powinny miec ostrych krawedzi,

— wszystkie powierzchnie metalowe powinny by¢ zabezpieczone przed korozja jak dia
masztyu typu MS.

Skladowanie masztéw wysiggnikowych powinno odbywaé sig na wyrdwnanym
podlozu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna sosnowego.
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2.4.7. Konsole

Konscle powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowg i SST i
zapewnia¢ trwale polaczenie sygnalizatoréw z konstrukcjami wsporczymi. Elementy
polaczeniowe konsol powinny by¢ tak uksztattowane, aby dokladnie przylegaty do
konstrukeji wsporczej (masziu MS lub MSW) i sygnalizatora oraz zapewniaty odpowiedni
wysigg.

Powierzchnie zewnetrzne i wewnetrzne konsol powinny by¢ zabezpieczone
powlokami antykorozyjnymi.

2.4.8. Glowice masztowe

Glowice dla masztéw typu MS i MSW nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacjg
projektowa lub SST. Glowice powinny spelnia¢ nastgpujace wymagania;

— powinny posiadac zaciski na napiecie 500 V przystosowane do podlaczenia dwdch zyl
kabla lub przewodéw o przekroju 1.5 mm® w ilosci przekraczajacej liczbe zyt kabla
uzytego w danym rozwigzaniu,

— zaciski powinny by¢ montowane na materiale elektroizolacyjnym, niepalnym, odpornym
na zmiany temperatury i umiarkowane udary mechaniczne,

— konstrukeja glowic powinna by¢ dostosowana do wymiaréw masztéw typu MS lub
MSW i zapewnia¢ wygodny ich montaz i dostep do stykéw.

2.4.9. Ostona glowicy

Ostona glowicy powinna by¢ elementem rurowym, nasadzanym od géry na maszt
typu MS. Q ile dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, ostone nalezy wykona¢ z
rury PCW wedlug PN-81/C-89203 [8) koloru szarego, zakonczonej denkiem z tego samego
materiatu.

2.4.10. Szafa zasilajaco-pemiarowa

Szafa zasilajaco-pomiarowa powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa i
odpowiada¢ wymaganiom PN-91/E-05160/01 [12], jako konstrukcja wolnostojaca na
fundamencie lub ustoju betonowym o stopniu ochrony IP 33.

Szafa powinna by¢ przystosowana do sieci kablowej tak od strony zasilania jak i
odbioru i wykonana na napigcie znamionowe 3807220 V, 50 Hz. Szafa powinna posiada¢
nastgpujace czlony:

— zasilajacy, dostosowany do podlaczenia kabla o przekroju zyt do 6 mm? i skiadajacy sig
z 3 podstaw bezpiecznikowych 25 A oraz lacznika warstwowego 25 A, spelniajacego
rolg przetacznika fazowego pozwalajacego, przy zaniku napiecia na fazie zasilajacej, na
szybkie przefaczenie zasilania na fazg bedaca pod napigciem,

— pomiarowy, posiadajacy 3-fazowy licznik energii elektrycznej z elementem grzewczym
oraz 3 gniazda bezpiecznikowe o pradzie znamionowym zaleznym od wietkosci wktadki
1 przekroju zyt kabla zasilajacego te szafg, a takze gniazdo wiykowe i fazowe 10 A.

Szafa zasilajaco-pomiarowa powinna byé przedzielona $cianka na dwie czeéci, do
kt6rych dostep bytby mozliwy tylko przez oddzielne drzwiczki.

Czg$¢ pomiarowa powinna byé dostgpna tylko dla pracownikéw Rejonu
Energetycznego, kiéry zaleca wyposazenie tej czeéci w typowy dla energetyki zamek.
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Druga cze$¢ zasilajaca sterownik przeznaczona dla stuzb konserwujacych sygnalizacje,
powinna by¢ wyposazona w typowy zamek, stosowany przez policje. Szafa powinna miec¢
obudowe wykonang z materialéw niekorodujacych.

Sktadowanie szafy cswietleniowej powinno odbywad sie w zamknigtym, suchym
pomieszczenin, zabezpieczonym przed dostawaniem sig kurzu i przed uvszkodzeniami
mechanicznymi.

2.4.11. Sterownik

Sterownik powinien zapewnia¢ petna realizacje zadan przewidywanych w
programie sygnalizacji przy zachowaniu warunkdéw bezpieczefistwa ruchu drogowego.
Urzadzenie to powinno by¢ niezawodne, proste w oprogramowaniu i latwe w eksploatacji,
posiadac solidna, nierdzewna, obudowe i zamki zabezpieczajace przed wlamaniem. Zaleca
si¢ wyposazenie sterownika w dostgpne z zewnatrz, ale odpowiednio zabezpieczone przed
osobami niepowolanymi, przelaczniki umozliwiajace wylaczenie i zalaczenie sterownika,
wprowadzenie go w tryb pracy awaryjnej (sygnat z6lty migajacy) tub zmiang programu w
zaleznodci od potrzeb.

Sterownik powinien spelnia¢ wymagania okreslone w PN-91/E-053160/01 [12] 1
Instrukcji o drogowej sygnalizacji swietlnej {27].

Sterownik powinien by¢ wyposazony w nastgpujace uktady kontrolno-
zabezpieczajace:

— nadzoru sygnaldw czerwonych, co najmniej w grupach sygnalowych dla pojazdéw,
~  wykrywania kolizji sygnatéw zielonych w grupach kolizyjnych,

— nadzoru dlugosci cyklu {w sygnalizacjach cyklicznych),

~ nadzoru napigcia zasilania,

— nadzoru pracy zdalnej.

Skladowanie sterownika powinno odbywa¢ si¢ w zamknigtym, suchym
pomieszczeniu  zabezpieczonym przed dostuwaniem si¢ kurzu i uszkodzeniami
mechanicznymi.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania
ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania sygnalizacji $wietlnej

Wykonawca przystepujacy do wykonania sygnalizacji §wietlnej winien wykazywa¢
sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacych maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wiasciwag
jakosé robot:

— zurawia samochodowego,

— samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
— spawarki transformatorowej do 500 A,

— zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m'/h,
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r¢cznego zestawu $widréw do wiercenia poziomego otwordw do érednicy 15 cm,
sprezarki,
koparki jednonaczyniowej.

4. TRANSPORT

4.1, Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogdlne” pkt 4,

4.2. Transport materialow i elementéw

Wykonawca przysigpujacy de wykonania sygnalizacji §wietlnej winien wykaza¢
si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacych Srodkéw transportu:
— samochodu skrzyniowego,
— przyczepy diuzycowej do samochodu,
— samaochodu dostawezego,
~ samochodu samowyladowczego,
— przyczepy do przewoZenia kabli.

Na Srodkach wransportu przewozone materialy i elementy powinny byc
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworcg dla poszczegdinych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przystapieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma obowiazek
sprawdzenia zgodnodci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny
warunkdw gruntowych.

Metwoda wykonywania robdt ziemnych powinna byé dobrana w zaleznosci od
glgbokosci  wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty
prefabrykowane zaleca si¢ wykonywanie wykopéw waskoprzestrzennych recznie. Ich
obudowa i zabezpieczenie przed osypaniem powinno ocdpowiadaé wymaganiom BN-
83/8836-02 [23].

Wykopy pod maszty typu MS nalezy wykonywac recznie, bez zabezpieczenia
$cian bocznych, z zastosowaniem bezpiecznego nachylenia skarp.

Wykopy pod fundamenty prefabrykowane lub maszty powinny by¢ wykonane bez
naruszenia naturalnej struktury dna wykopu, zgednie z PN-68/B-06050 [2].
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Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny z dekumentacja projektowa, SST
lub wskazaniami Inzyniera. Wydebyty grunt powinien byé sktadowany z jednej strony
wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposdb zapewniajacy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych,
naiezy powierzchnie terenu wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody
poza teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie fundamentu [ub kabla nalezy dokonaé gruntem z wykopu, bez
zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykonaé warstwami
gruboéei od 15 do 20 cm 1 zageszczac ubijakami rgcznymi. Wskaznik zaggszezenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12 |24]. Zaggszezenie nalezy wykonywad w
taki sposcéb aby nie spowodowaé uszkodzen fundamentu lub kabla,

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowad w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

3.3, Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentdw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla
konkretnego fundamentu, zamieszezonymi w dokumentaci projektowej.

Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dZwigu, na 10 cm warstwie
zageszezonego zwiru. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzic rzedne posadowienia, stan
zabezpieczenia antykorozyjnego scianek 1 poziom gdmej powierzchni, do  kidrej
przytwierdzona jest ptyta mocujaca.

Maksymalne odchylenie gérne} pewierzchni fundamentu od poziomu nie powinno
przekroczyé 1;1500, 2z dopuszczalna tolerancja rzgdnej posadowienia + 2 ¢cm. Ustawienie
fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z doktadnoscia = 10 cm.

3.4, Montaz masztéw typn MSW

Przed przystapieniem do montazu masziu nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni
stykowych elementéw faczeniowych, oczyszczajac je z brudu, lodu itp. oraz stan powloki
antykorozyjnej, ktora w przypadku uszkodzenia podczas transportu, nalezy uzupelnic.

Maszt ustawiaé nalezy przy pomocy dZzwigu. Podczas podneszenia masztu nalezy
ZwIbei¢ uwage, aby nie spowodowaé odksztatcenia elementdw lub ich zniszczenia.

Przed zdjeciem z haka, ustawiany maszt powinien by¢ zabezpieczony przed
upadkiem. Nakretki srub mocujacych maszt powinny by¢ dokrecane dwustadiowo i trwale
zabezpieczone przed odkreceniem. Odchylka osi maszwu od pionu nie moze by¢ wigksza ed
0,001 wysokosci masztu.

Po ustawieniu masztu nalezy przystapi¢ do montazu wysiggnika uzywajac dzwigu i
samochodu z platforma i balkonem.

Wysiegnik powinien by¢ tak ustawiony w stosunku do jezdni, aby odlegltos¢ jego
czesci mocujacej sygnalizator (rzut picnowy na jezdnig) od linii zatrzymania pojazddw,
byta wieksza lub réowna 10 m, a sygnalizator znajdowat si¢ nad pasem ruchu, dla kiérego
byt przeznaczony.

Po wykonaniu robdt montazowych nalezy sprawdzi¢ stan powierzchai malowanych
i w przypadku miejscowych ubytkéw, uzupelni¢ powloke malujgc zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projekiowej. Nie nalezy malowa¢ w temperaturze otoczenia
nizszej niz 5°C i wilgotnosci wzglednej powietrza przekraczajacej 80%.
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5.5. Montaz masztow typu MS

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, 1o maszty typu MS nalezy
ustawia¢ w wykopie gigbokosci 80 ¢m na 10 cm warstwie betonu B 10 lub ptycie
chodnikowej grubosci 7 cm. Po wprowadzeniu kabli do rur, maszt nalezy zasypywac ziemia
ubijajac ja warstwami co 20 cm. Jezeli maszt zlokalizowany jest w chodniku, to jego gdrna
czes¢ podziemna nie wymaga dodatkowego utwierdzenia. W innych przypadkach nalezy
wykona¢ wok6¢t masztu umocnienie warstwa tucznia lub gruzu betonowego. Warstwa ta po
ubiciu powinna mie¢ grubos¢ 15 ¢m, $rednicg 0,5 m i znajdowad sie na glebokosct 10 cm
od powierzchni gruntu. Podziemna czgs¢ masztu powinna by¢ zabezpieczona
antykorozyjnie farba bitumiczng. Maszt nalezy ustawiac tak, aby otwory do mocowania
sygnalizatoréw wypadaly na odpowiednich kierunkach, a wychylenie jego od pionu nie
przekraczato 0,001 wysokosci masztu.

5.6. Montaz konsol

Konsole nalezy montowaé na masztach typu MS, MSW i ewentualnie specjalnych
konstrukcjach przy pomocy przynajmniej 4 §rub M 8 zabezpieczonych przed odkrgceniem
podkiadkami sprezystymi.

5.7. Montaz glowic masztowych

W masztach typu MSW glowice nalezy montowa¢ na konstrukcjach, w ktére
wyposazone sq wneki, Montaz polega na ich przykreceniu srubami.

W masztach typu MS glowice nalezy montowac w gornej, wewnetrznej jego czgsci
w sposob zalezny od ich wykonania. Zaleca si¢ stosowanie konstrukcji mocowanej w rurze
masztu ,,na weisk™ bez uzycia srub.

Do zaciskéw, w kiére wyposazone sa glowice, nalezy podlaczy¢ wszystkie zyly
kabli wchodzacych i wychodzacych z masztu oraz przewody odchodzace od
sygnalizatorow. Zaleca si¢ wykonanie trwatego oznakowania poszczegdlnych zyl przy
podejsciu do zaciskow.

Zestyki powinny by¢ zabezpieczone przed erozja preparatem typu .Elektrosol” lub
innym o podobnych wiasciwosciach.

5.8. Montaz oslon glowic

Ostony nalexy naktada¢ na gdrne czg$ci masztow typu MS i mocowaé je W
zaleznoséci od przyjetego rozwiazania.

Oslona po zamoniowaniu powinna zabezpieczac glowice przed dostawaniem sig
kurzu i wilgoci. Zaleca sig stosowanie oston wykonanych 2 polichlorku winylu.

5.9. Montaz sygnalizatoréw

Sygnalizatory nalezy montowa< na uprzednio zamocowane do masztow konsole w
spos6b przewidziany przez wytworce.

Od zaciskéw glowic do oprawek zardwek znajdujacych sic w komerach
sygnatowych nalezy poprowadzi¢ przewody miedziane jednozylowe z izolacja wzmocniona
o przekroju zyly nie mniejszym niz I mm’.
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Przewody powinny byé zabezpieczone przed uszkodzeniami izolac)i w trakeie ich
przeciagania przez rury i podczas pézniejsze]j eksploatacji, gdy narazone beda na tarcie o
krawegdzie wewnetrzne konstrukeji.

Sygnalizatory dla pojazdéw umieszczone obok jezdni nalezy odchyli¢ o kat od 5°
do 10° w strong jezdni, natomiast sygnalizatory podwieszone nad jezdnig natezy pochyli¢ w
kierunku nadjezdzajacych pojazdéw o kat od 5° do 10° w stosunku do ptaszczyzny
prostopadiej do osi drogi, jak pokazano narys. 1.

5,10, Ukladanie kabli

Kable nalezy ukiadaé w trasach wytyczonych pszez stuzby geodezyjne. Ukladanie
kabli powinno byé zgodne z norma PN-76/E-05125 [11] i BN-89/8984-17/03 {26].

Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozciaganie itp.

Temperatura otoczenia przy ukiadaniu kabli ni¢ powinna by¢ mniejsza niz 0°C.

Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promief
giecia powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewngtrzna jego
$rednica.

Bezposrednio w ziemi kable nalezy ukltadaé na glgbokosci co najmniej 0.7 m na
warstwie piasku o grubosci 10 ¢m z przykryciem réwniez 10 cm piasku, a nastepnie
warstwa gruntu rodzimege o grubosci co najmniej 15 cm.

Jako ochrona przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtuz cale) trasy, co
najmniej 25 ¢cm nad kablem, nalezy uktadaé folig koloru niebieskiego (w przypadku kabla
koordynacyjnego - folig koloru pomarariczowego) szerokosci 20 cm.

Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel naiezy
uktada¢ w przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed
przedostawaniem si¢ do ich wnetrza wody i przed ich zamuleniem. Nie zaleca sig wcigganie
do jednego przepustu wigce]j niz dwéch kabli sterowniczych.

W miejscach skrzyZzowan kabli z istniejacymi drogami o nawierzchni twardej,
zaleca sie wykonywanie przepustéw kablowych metoda wiercenia poziomego.

Kabel ulozony w ziemi na cale] swej dtugosci powinien posiada¢ oznaczniki
identyfikacyine.

Na mostach i wiaduktach kable nalezy ukiada¢ w sposéb zapewniajacy:

— nienaruszalnodé konstrukcji i nieostabienie wytrzymatosci mechanicznej mostu lub
wiaduktu,

— {atwos¢ uktadama, montazu, kontroli, napraw i ochrong kabli przed uszkodzeniami
mechanicznymi w czasie prac zwiazanych z naprawa i konserwacja konstrukeji.

Zaleca si¢ przy masztach, szafie zasilajaco-pomiarowe} 1 sterowniku;
pozostawienie zapaséw eksploatacyjnych kabla dhugosci 3,5 m na kazdym podejsciu.

Kabel sygnalizacyjny powinien zapewnia¢ dwustronne zasilanie kazdego
sygnalizatora, tworzac petlg zaczynajaca i konczaca sig¢ na sterowniku.

Po ulozeniu nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszezegdlnych odcinkdw kabii
energetycznych induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie
moze by¢ mniejsza niz 20 Momow/m.
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Zaleca sig wszedzie tam, gdzie jest to mozliwe, wykorzystywanie istnigjace]
kanalizacji teletechnicznej dla kabla koordynacyjnego.
Zblizenia 1 odleglo$cei kabla od innych instalacji podano w tablicy 2.

Tablica 2. Odleglo$ci kabla sygnalizacyjnege od innych urzadzen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna
Lp. Rodzaj urzadzenia podziemnego odleglos¢ w cm
pionowa przy | pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu
1 | Kable elekiroenergetyczne na napigcie
s L 25 10
znamionowe sieci do 1 k¥
2 | Kable elektroenergetyczne na napigcie
. Lo . 50 10
zramionowe sieci wyzsze niz 1 kv
3 | Kable telekomunikacyjne 50 50
4 | Rurociagi wodociagowe, Sciekowe, cieplne, 50" 50
gazowe z gazami niepalnymi
5 | Rurociagi z cieczami palnymi 50" 100
6 1 Rurociagi z gazami palnymi wg PN-91/M-34501 [17]
7 |Czeéci podziemne linii napowietrznych (ustdj,
L - 80
podpora, odciazka)
8 | Sciany budynkéw i inne budowle, np. tunele, ) 50
kanaty

*) Nalezy zastosowaé przepust kablowy.
5.11. Montaz szafy zasilajjco-pomiarowej

Montaz szafy zasilajaco-pomiarowej nalezy wykonaé wedlug instrukc)
dostarczonej przez producenta szafy.
Instrukcja powinna zawiera¢ wskazowki dotyczace montazu i kolejnosci
wykonywanych robdt, a mianowicie:
—  wykopéw pod fundament,
—  mentaz fundamentu,
— ustawienie i zamontowanie szafy w fundamencie,
— wykonanie instalacji ochrony przeciwporazeniowej,
— pedlaczenie do szafy kabli zasilajacych,
— zasypanie wykopu i roboty wykonczeniowe,
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5.12. MontaZ sterownika

Montaz sterownika nalezy wykona¢ wedlug instrukcji dostarczonej przez
producenta, ktéra powinna zawierac wskazéwki wymienione w p. 5.10.

5.13. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaieniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji o$wietleniowe), do
czasu ukazania si¢ nowych przepisdw, moze by¢ stosowany jako zerowanie lub uziemienie
ochronne.

Jest to uzaleznione od istniejacego systeml ZastoSOWANSgo w konkretnej sieci
zasilajacej szafe zasilajaco-pomiarowa, OTaz od warunkéw technicznych przytaczenia
wydanych przez Zakiad Energetyczny.

5§.13.1. Zerowanie

Zerowanie polega na polaczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziemionym
przewodem ochronnym PE {ub ochronno-neutralnym PEN i powodujacym w warunkach
zaklGceniowych odlaczenie zasilania.

Polaczenia te nalezy wykona¢ przewodem miedzianym o przekroju nie mniejszym
niz 2,5 mm’,

Dodatkowo przy szafie pomiarowo-bezpiecznikowe;, sterowniku i w najdalej od
sterownika ustawionym maszcie, nalezy wykonac uziomy, kidrych rezystancja nie powinna
przekraczaé 5 omow.

Zaleca sie wykonywanie uziomu pretowege z uzyciem pretdw stalowych o 20 mm,
nie krétszych niz 2,5 m, potaczonych bednarka ocynkowang 25 x 4 mm.

Uziom z zaciskami zerowymi znajdujacymi si¢ w szafach i masztach, iaczy¢
przewodami uziomowymi o przekrojach nie mniejszych od przekroju uziomu poziomego.

5.13.2. Uziemienie

Uziemienie polega na polaczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziomami w
spos6b  powodujacy Samoczynne odlaczenie zasilania, w warunkach zakléceniowych.
Zaleca sic wykonywanie uziomu tasmowego, ukladajac w jednym rowie z kablem
zasilajacym i sterowniczym, bednarke ocynkowana 25 x 4 mm, ktéra nastgpnie powinna by¢
wprowadzona do szaf, gdzie nalezy ja polaczy¢ z zaciskami ochronnymi.

W przypadku masztow stalowych typu MS i MSW, bednarke nalezy polaczy€ z
masztami przez spawanie lub za pomaca 7 érub M 8. Polaczenia te powinny znajdowac sig
20 cm nad ziemia i by¢ zabezpieczone furba bitumiczna.

Ewentualne taczenie odcinkéw bednarki nalezy wykonywac przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna by¢ ukladana plycej niz 0,6 m i powinna byé
zasypana gruntem bez kamieni, Zwiru 1 gruzu,

0Od zaciskéw ochronnych do elementéw przewodzacych dostepnych, nalezy
ukladaé przewody miedziane o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mm>.

Przewody te powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogblne zasady kontroli jakosSci robit

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne™ pkt 6.

6.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie Scian wykopu powinno by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa i SST.

Po zasypaniu fundamentéw, ustojéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszezenia gruntu wg p. 5.2 oraz sprawdzi¢ sposdb usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty i ustoje

Program badah powinien obejmowac sprawdzenie ksztaitu i wymiardw, wygladu
zewngtrznego oraz wytrzymatosci.

Parametry te powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 [1], PN-88/B-30000 {6]. Ponadto nalezy
sprawdzi¢ dokladno$¢ ustawienia w planie i rzgdne posadowienia.

6.4. Maszty z sygnalizatorami

Elementy masztéw powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa § SST.
Maszty z sygnalizatorami po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pad wzgledem:
— dokiadnosci ustawienia pionowego konstrukeji {zgodnie z p. 5.4 15.5),
— prawidiowosci ustawienia wysiggnika wzgledem jezdni,
~ prawidlowosci ustawienia sygnalizatoréw,
— jakoéci polaczen kabli 1 przewodéw na glowicach masztowych 1 w komorach
sygnalizatoréw,
- jakosci potaczen srubowych masztow, wysiggnikéw, konsol i sygnalizatorow,
- jakodci montazu osteny glowicy,
- stanu antykorozyjnej powloki ochronnej wszystkich elementow metalowych.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakodczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzic
nastepiljace pomiary:
— glebokosci zakopania kabla,
— grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
- odleglosei folii ochronnej od kabla,
- rezystancji izolacji i ciaglosci 2yl kablu,

Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu nad kablem (lak wp. 5.2}
i rozplantowanie nadmiaru ziem.
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6.6. Szafa zasilajaco-pomiarowa

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzic, czy szafa lub jej czesci odpowiadaja tym
wymaganiom w dokumentacji projektowej, kidrych speinienie moze by¢ stwierdzone bez
uzycia narzedzi i bez demontazu podzespoléw. Sprawdzeniem nalezy obja¢ jakosc
wykonania i wykonczenia, 4 zwlaszcza:

— stan pokry¢ antykorozyjnych,

- ciaglos¢ przewodéw ochronnych 1 ich podiaczenie do wszystkich metalowych
elementow mogacych znalez< si¢ pod napigciem,

— jako$¢ wykonania potaczefi w obwodach gidwnych i pomocniczych,

— jakos¢ konstrukcji.

Po zamontowaniu szafy na fundamencie lub ustoju, nalezy sprawdzi¢:

— jakoé¢ potaczen srubowych pomigdzy fundamentem a konstrukcjg szafy, w rozwigzaniu
bezfundamentowym sprawdzi¢ jakoé¢ wykonania ustoju,
— stan powlok antykorozyjnych,
— jako$é polaczen kabli zasilajacych,
zgodno$¢ schematu szafy ze stanem faktycznym.
Schemat taki powinien by¢ zamieszczony na widocznym miejscu wewnatrz szafy.

6.7. Sterownik

Po zamontowaniu sterownika na fundamencie lub ustoju, nalezy sprawdzié:
— jako$¢ polaczen $rubawych pomigdzy fundamentem a konstrukcja, w rozwiazaniu
bezfundamentowym sprawdzi¢ jakoé¢ wykonania ustoju,
— stan powlok antykorozyjnych,
— jako$¢ potaczen kabli: zasilajacego, sterowniczych i koordynacyjnego.

6.8, Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykonaé pomiar glebokosci
ulozenia bednarki oraz sprawdzi¢ stan potaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢
stopief zaggszczenia i rozplantowanie gruntu.

Po wykonaniu instalacji przeciwporazeniowe] nalezy sprawdzi¢ jakos¢ polaczen
przewoddw ochronnych, wykonaé pomiary rezystancji uziomow oraz pomierzy¢ (przy
zerowaniu) impedancje pgtli zwarciowych dla stwierdzenia skutecznosci zerowania.

6.9, Sprawdzenie dziatania sygnalizacji

Przed wiaczeniem sygnalizacji do pracy cyklicznej nalezy dokona¢ sprawdzenia
dziatania sygnalizacji przez:
a) wyswietlanie sygnalu 261tego migajacego przez co najmniej jedng dobe,
b) kontrole poprawnosci dziatania nastgpujacych uktadéw nadzorujacych:
— sygnaléw czerwonych, co najmniej W grupach sygnatowych dla pojazdow,
— kolizji sygnatéw zielonych w grupach kolizyjnych,
— diugosci cyklu i whadciwych czasow realizacji programéw sygnalizacyjnych,
— napiecia zasilania,
- pracy zdalnej.
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Dziatante ukladéw nadzorujacych: sygnaly czerwone, kolizyjnosé sygnaldéw
zielonych oraz diugos¢ cyklu, powinno natychmiast wprowadzaé sterownik w tryb pracy
awaryjnej w przypadke zadzialania ukladu wraz z zapamigtaniem rodzaju i miejsca awarii,
kasowanym w momencie usuniecia przyczyny.

Uktad nadzorujacy napigcie zasilania powinien w przypadku stwierdzenia
obnizenia napiecia poza dopuszczalna granice, automatycznie przelaczy¢ sterownik na
zasilanie rezerwowe lub go wylaczy¢.

Uktad nadzorujacy pracg zdalna sterownika powinien, w przypadku stwierdzenia
przerwy w polaczeniu ze sterownikiem koordynujacym pracg, spowodowal przejscie
nadzorowanego sterownika na prace z programem indywidualnym.

6.10. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich
punktach OST zostana przez Inzyniera odrzucone.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazuja odstgpstwa od postanowien OST
zostang rozebrane | ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest kompletna sygnalizacja dwietlna na jednym
skrzyzowaniu - | szt

Obmiar rob6t polega na sprawdzeniu wykonania wszystkich elementéw
sygnalizacji swietlnej. po skontrolowaniu poprawnosdci jego dzialania na calym
skrzyzowaniu drogowym (ulicznym).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlae zasady odbioru rebdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,\Wymagania ogéine”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezell wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Qdbiorowi rebdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
—~  wykopy pod fundamenty i kable,
- wykonanie fundamentéw i ustojow,
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— ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
— wykonanie uzioméw tasmowych.

8.3. Dokumenty do odbioru koficowego robdt

Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac, aprocz
dokumentéw wymienionych w punkcie 8.5 OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne™:
— geodezyjna dokumentacjg powykonawcza,
~ protokély 2z  dokonanych  pomiarow skutecznosci  zastosowanej  ochrony
przeciwporazeniowej,
— metryke sygnalizacji, zawierajaca podstawowe informacje o wykonane] sygnalizacji.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki cbmiarowej

Cena 1 sztuki sygnalizacji éwietlnej dla jednego skrzyzowania obejmuje:

- wyznaczenie robdt w terenie,

—~ dostarczenie materiatow,

- wykopy pod fundamenty i kable,

- wykonanie fundamentéw lub ustojow,

— zasypanie fundamentdw, ustojow 1 kabli, zaggszezenie gruntu oraz rozplantowanie lub
odwiezienie nadmiaru gruntuy,

- wykonanie masztéw z sygnalizatorami, szafy zasilajaco-pomiarowej, sterownika i
instalacji przeciwporazeniowej,

— uktadanie kabli z podsypka i zasypka piaskowa oraz z folia ochronna,

— podlaczenie zasilania,

- przeprowadzenie préb w celu sprawdzenia dziatania sygnalizacji,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabl pod ziemia,

— konserwacja urzadzen do chwili przekazania sygnal izac)i Zamawiajacemu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-8(/B-03322 Elektroenergetyczne  linie  napowietrzne. Fundamenty
konstrukcji wsporczych
2. PN-68/B-06030 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania badan przy odbiorze
3. PN-88/B-06250 Beton zwykly
4. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-83/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
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6. PN-88/B-30000 Cement portlandzki
7. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
8. PN-81/C-89203 Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
9. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
10. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie 1
budowa
11. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa
12. PN-91/E-05160/01  Rozdzielnice 1 sterownice niskonapi¢ciowe. Wymagania
dotyczace zestawéw badanych w petnym i niepelnym zakresie
badan typu
13. PN-83/E-06230 Zaréwki. Ogolne wymagania i badania
14, PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i
powloce polwinitowej na napigcie znamionowe nie
przekraczajace 6,6 kV. Kable elekiroenergetyczne na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV
15, PN93/E-90403 Kable elekiroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i
powloce polwinitowej na napi¢cie znamionowe nie
przekraczajace 6,6 kV. Kable sygnalizacyjne na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV
16. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego
zastosowania
17. PN-91/M-34501 Gazociagi i instalacje gazownicze. SkrzyZowania 2azociagow
z przeszkodami terenowymi. Wymagania
18, PN-86/0-79100 Opakowania  transportowe.  Odporno$¢  na narazanie
mechaniczne. Wymagania i badania
19. PN-83/T-50331 Telekomunikacyjne  kable  miejscowe z  wiazkami
czwdtkowymi, pgczkowe o izolacji polietylenowej
20. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastyczaionego polichlorku
winylu suspensyinego
21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
22. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek
23. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy cdbiorze
24, BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
23. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne
76, BN-89/8984-17/03  Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogélne

10.2. Inne dokumenty

27.

28.

wymagania i badania.

Instrukcja o drogowej sygnalizacji Swietlnej. Zatacznik nr 2 do zarzadzenia Ministréw
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych z dn. 6 czerwca 199G r.

(poz. 184).

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. Warszawa 198G r.
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29.

30.

31

32.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemysty Materialow Budowlanych w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy Przy wykonywaniu robdt budowlano-
montazowych i rozbiérkowych, Dz.U. Nr 13z dn. 10.04.1972 1.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych - Czes¢
V. Instalacje elekiryczne, 1973 1.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 1. w sprawie warunkdw
techniczaych, jakim powinny odpowiadac urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwporazﬁniowej. Dz.U, Nr 81 z dn. 26.11.1990 1.

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych, nr 240 wyd. przez ITB
w1982 r.
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Opracowanie wykonano na zlecenie
Generalnej Dyrekcji Drég Publicznych

Niniejsza ogdlna specyfikacja techniczna stanowi podstawg sporzadzania szczegélowej
specyfikac)i technicznej przy zlecaniv 1 realizacji robdt na drogach krajowych,
wojewddzkich, powiatowych i gminnych,

Jednostka autorska wydania z 1995 r.:
OAT - Uszczelnianie i Obrdbka Betonu, Sp. z 0.0., Warszawa

Jednostka autorska,
opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie:
Branzowy Zaklad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i Maostowego, Sp. z 0.0,
Warszawa

Konsultacje;
Wydzial Drog Generalnej Dyrekeji Drég Publicznych w Warszawie

Tred¢ ogdinej specyfikacji technicznej jest aktualna na dzien 30 kwietnia 2001 r.
Przy sporzadzaniu szczegdlowe] specyfikacji technicznej nalezy uaktualnicé przepisy
zawarte w wykorzystywanej niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej.
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S5T - szczegotowa specyfikacja techniczna
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét utrzymaniowych zwiazanych z rementem urzadzen do
regulacji ruchu {sygnalizacji $wietlnej).

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna  specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawe opracowania
szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kentraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach krajowych.

Zaleca si¢g wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach wojewddzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robdt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwiazanych z remontem urzadzen do regulacji ruchu (sygnalizacji $wietlnej) stosowanych
na drogach publicznych.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Remont urzadzen regulacji ruchu - zabiegi wykonywane w ramach utrzymania drég,
polegajace na naprawie lub wymianie elementdw urzadzen regulacji ruchu (sygnalizacji
$wietlnej) w celu przywrdcenia pelnych funkcji petnionych przez te urzadzenia.

1.4.2. Pozostate okredlenta sq zgodne z obowiazujacymi, edpowiednimi polskirai normami
1 definicjami pedanymi w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogdine” i OST D-07.03.01
.Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja $wietlna)”™.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce rohét

Ogdlne wymagania dotyczace rebdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdine wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podano
w OST D-M-(0.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2, Wymagania dotyczgce materialow

Wymagania dotyczace materialdw do remontu sygnalizacji dwietinej powinny
odpowiada¢ warunkom podanym w OST D-07.03.01 ,Urzadzenia do regulacji ruchu
(sygnalizacja $wietlna)” pkt 2.



4 Remont urzqdzen regulacii ruchu (sygnalizacyi swietinej) D-07.03.02

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoine™ pkt 3.
3.2. Wymagania dotyczace sprz¢tu

Wymagania dotyczace sprzgtu do wykonania remontu sygnalizacji swietlnej
powinny odpowiadaé warunkom pedanym w OST D-07.03.01,Urzadzenia do regulacji
ruchu (sygnalizacja swietlna)” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace fransportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2, Wymagania dotyczgce transportu

Wymagania dotyczace transportu do wykonania remontu sygnalizacji $wietlnej
powinny odpowiadaé warunkom podanym w OST D-07.03.01,Urzadzenia do regulaciji
ruchu (sygnalizacja $wietlna)”" pkt 4,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podane w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogélne” pkt 5.

5.2, Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot przy remoncie sygnalizacji $wietlnej powinny
odpowiadaé warunkom podanym w OST D-07.03.01 ,Urzadzenia do regulacji ruchu
(sygnalizacja §wietlna)” pkt 3 oraz spetniaé¢ warunki podane w dalszym ciagu.

5.3, Roboty przygotowawcze

Po stwierdzeniu uszkodzenia sygnalizacji $wietlnej nalezy na miejscu zabezpieczy(
mozliwosé dostepu os6b trzecich do urzadzen pod napigciem lub wylaczy¢ napigcie, a takze
usunaé z pasa drogowego przeszkody spowodowane uszkodzeniem, a do czasu ich
usuniecia wlasciwie oznakowad.

Przed przystapieniem do wykonania robét nalezy okresli¢ jaki element urzadzer do
regulacji ruchu uleg! uszkodzeniu:

-sygnalizator,
- maszt typu MS,
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-maszt typu MSW,

-inne konstrukcje wsporcze,

- fundament,

- szafa zasilajaco-pomiarowa,

-szafa sterownicza,

~kabel (jego rodzaj i przeznaczenie),

-ew. inne elementy.
Dla uszkedzonych element6w nalezy ustali¢ czy uszkodzenie kwalifikuje sig do:

- naprawy nha miejscu bez demontazu,
- naprawy po zdemontowaniu,

- wymiany elementéw,
Kolejnosé, sposéb i termin wykonania remontu powinny by¢ uzgodnione z
Inzynierem,

5.4. Zabiegi zapewniajjce sprawnes¢ dziatania sygnalizacji swietlnej

Zabiegi utrzymaniowe przy sygnalizacji swietlnej dotycza czynnosci:

a) dorainych, polegajacych na przywroceniu normalnego dzialania urzadzenia po
zaprzestaniu pracy w okresie jego ekspioatacji lub w czasie wypadku dregowege,

b) zabezpieczajacych (profilaktycznych), wykonywanych okresowo, w ustalonych
terminach, w celu zmniejszenia prawdopodobienstwa awarii urzadzenia, obeimujacych
kontrole i wymiang lub naprawg elemenidw oraz wymiang grupowa Zrodet $wiatla
{zardwek),

c) biezacych, wykonywanych zazwyczaj z zabiegami zabezpieczajacymi, w celu
stwierdzenia czy urzadzenie dziata prawidiowo, dotyczacych nadzoru dhugosci cykli,
zmiany programu sygnalizacji, regulac]i ustawienia komory sygnalowej, czystosci
soczewek, malowania komor i szafek,

d) przebudowy urzadzenia, catkowitego lub czesciowego, po zniszczeniu urzadzenia,
potrzebie jego modernizacji lub zmian standardu sygnalizacji.

5.5. Rodzaje robdt remontowych
5.5.1. Sygnalizatory i konstrukcje wsporcze

Ustalenie potrzeby robdt remontowych sygnalizatorw i konstrukcji wsporczych
wymaga w pierwszym okresie wizualnego sprawdzenia: wiasciwego kierunku ustawienia
komér sygnalowych, pionowosci masztéw, stupdw 1 fundamentow, uszkodzen
zewnetrznych sygnalizatordw, braku oston, zabrudzen lub peknigé soczewek, defekiow
odbtyénikéw, przepalenia zaréwek.

Nastgpnie dokonuje sig przegladu szczegGlowego, ktdry dotyczy sprawdzenia
aktualnej i przyszlosciowej poprawnosci dziatania (szczelnodci potaczen) takich elementdw
jak: $ruby kotwiace, polaczenia masziéw z konsolami, wysiegnikami, konstrukcjami
wsporczymi, sygnalizatorami, komorami sygnatowymi, gtowicami masztowymi itp. Nalezy
réwniez sprawdzi¢ czy nie wystgpuje luszczenie i spekanie betondw oraz czy mna
powierzchniach malowanych nie wystepuje rdza, fuszczenie i odpryskiwanie farby.
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Przepalone zaréwki nalezy wymienia¢ natychmiast po stwierdzeniu ich
niedzialania. Inne usterki powinny by¢ naprawione mozliwie jak najszybciej.

Wymiang zardwek pozadane jest wykonywaé kompleksowo na calym
skrzyzowaniu raz w roku lub zgodnie z zaleceniami producenta zaréwek,

Czyszczenie soczewek nalezy wykonywaé przy okazji wymiany zarowek. Po
czyszezeniu nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ potaczen elekirycznych i mechanicznych w
komorze sygnalowej, ogniskowanie zaréwki i jej umocowanie, zawiasy oraz uszczelniernie
pokrywy zamykajacej.

Malowanie komér sygnatowych, konsol, wspornikéw, stupéw, rur kablowych nad
ziemia itp. zaleca sig¢ przeprowadzaé corocznie w zakresie niezbgdnych uzupetnien, zas
kompleksowe malowanie - w okresach ustalanych indywidualnie.

Naprawy wszystkich usterek zauwazonych w czasie kazdego przegladu nalezy
dokonywaé biezaco. W terenie nalezy wykonaé wszystkie naprawy nie wymagajace
przenoszenia elementéw do warsztatu.

5.5.2. Szafa zasilajaco-pomiarowa i sterownik

Przeglad ogdlny polega na wizualoym stwierdzeniu istnienia nastgpujacych

usterek, dotyczacych:

a) korozji, luszczenia sig farby, kurzu i zabrudzenia szafy,

b) sprawnego olwierania i zamykania drzwiczek, zawiasow i zamkow,

¢) potaczenia przewoddéw, zaobserwowanych powierzchni przegrzanych i przepalonych,
d) czystosci filtru powietrznego i wentylacji,

e) zalozenia wlasciwych bezpiecznikéw w szafie.

Sprawdzenie poprawnosci dziatania sterownika polega na poréwnaniu aktualnych
czas6w faz z czasami zaprogramowanymi, przegladzie polaczen wszystkich przewoddw
i funkcjonowania pozostafych przyrzadéw. Jednoczesnie nalezy usunaé kurz i zabrudzenia
oraz przeprowadzi¢, wedtug instrukcji producenta: smarowanie i regulacj¢ mechanizméw.

Naprawy wszystkich zauwazonych usterek w czasie kazdej inspekcji nalezy
dokonywa¢ biezaco, na miejscu lub w warsztacie.

5.5.3, Kable i przewody

Przeglad kabli i przewodGw w celu stwierdzenia usterek powinien obejmowac:

a) sprawdzenie przebiegu w otworach montazowych, skrzynkach rozgal¢znych
(potaczeniowych) i studzienkach kanalizacji kablowej,

b} podejrzewana wadliwo$¢ dziatania spowodowang przez zwarcie, po sprawdzeniu na
rezystencj¢ miernikiem opornosci izolacyjnej,

¢c) oznaczniki identyfikacyjne kabli ulozonych w ziemi przez sprawdzenie ich
kompletnoici i widocznosci,

d) pokrywy studzienek Kkanalizacji kablowe) przez sprawdzenie  kompletnosci
i prawidtowego utozenia.

Nowy (wymieniony) element powinien spefnia¢ takie same warunki w zakresie
jakosci, rodzaju materialu, rodzaju konstrukcji jak element ulegajacy wymianie (przed
uszkodzeniem).

Wszelkie odstgpstwa od tych wymogdw musza by¢ akceptowane przez Inzyniera.
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Uszkodzone elementy zakwalifikowane do wymiany do demontazu zostang
odwiezione przez Wykonawcg do ewentualnego wykorzystania lub odwiezione na ztom.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

QOgdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,\Wymagania
ogdlne” pkt 6.

6.2, Zasady kontroli jake$ci robét przy remoncie sygnalizacji $wietlnej

Zasady kontreli jakoéci robdt przy remoncie sygnalizacji swietlnej powinny
odpowiadaé warunkom podanym w OST D-07.03.01 ,Urzadzenia do regulacji ruchu
{sygnalizacja swietlna)” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiarn robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi remontu sygnalizacji swietlnej sa:
a) szt. (sztuka) dla demontazu 1 montazu poszezegdlnych elementéw sygnalizacii,
b} m’ (metr szescienny) dla rozbidrki i wykonania fundamentéw,
¢) m (metr) dia wymiany kabli.

8. ODBIOR ROBOT

Qgodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,;Wymagania ogdlne™
pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezell wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg
OST D-07.03.01 ,,Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja $wietina}” pkt 6, daly wyniki
pOZYlywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczagce podstawy platnodci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
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- roboty zabezpieczajace,

- roboty przygotowawcze,

- roboty rozbidrkowe przy demontazu,

- montaz nowych elementéw,

- transport zdemontowanych | nowych elementdw,

- przeprowadzenie préb,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli w przypadku zmiany ich przebiegu,
- konserwacje urzadzen w okresie gwarancji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty zwiazane z remontem urzadzen regulacji ruchu
obowigzuja wedlug OST D-07.03.01 ,Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja
$wietlna)” pkt 10.
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